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BALL MANAGEMENT SYSTEM SI USPESNE RAZ[ CESTU SVETEM |V CESKU

S PRIBYVAJICT CLENSKOU
ZAKLADNOU KLUBU ROSTOU
NAROKY NA TRENINKOVE
ZAZEMI. VETST UCAST HRACU
ZNAMENA VETST KAPACITU
DRIVING RANGE, ATO JAK
VETSI MNOZSTVI ODPA-
LOVACICH STANOVIST, TAK

| VETSI MNOZSTVI MICU

A POTREBNOU VETSI KAPA-
CITU VYDAVACE.

daném piipadé byva sa-
moziejmosti velmi dobra

obsluznost plochy driving ran-
ge, tzn. Casty a v€asny sbér mi-

¢ a jejich udrzba i ¢isténi. To
se pochopitelné neobejde bez

zvy$enych narokil na manipu-
laci a lidskou pracovnf silu.

POJDTE S DOBOU

Jednim z moZnych a velmi pii-
nosnych feseni je vybudovani
automatického systému distri-
buce micti s minimalnim podi-
lem lidské prace. Predstavme si
Ball Management Systém reno-
movaného svédského vyrobce
zatizeni pro driving range,
Range Servant. Tento systém je
schopny vyhovét viem vasim
pozadavkim na zasobeni hract
tréninkovymi mi¢i, at' uz je plo-
cha driving range mald ¢i velk4,
pocet stanovist a pocet vydejo-
vych mist jakkykoli, at mate
pozadavek na spusténi systému
manudlnim zpuisobem pies
vypinac nebo plné automaticky
systém se senzory a spinaci.




Ball Management Systém je
klicovym produktem spolec-
nosti Range Servant a velmi
Uspésneé si razi cestu svétem
iv Ceskych zemich. Nékolik
dokoncenych Uspésnych
projektli u nds uz funguje,
napt. na Golf Clubu Albatross,
v Hodkovic¢kédch nebo

ve Sportcentru Step. V této
souvislosti tedy nastala ta nej-
lepsi doba si podstatu celého
systému a jeho jednotlivé tse-
ky vysvétlit a priblizit.

ROZSIRIT I PRODLOUZIT
Nejzékladnéjsi kostra celého
systému je propojeni sbéru mi-
¢l s mycim centrem - ¢ili prac-
kou micu a dopravou Cistych
mica do vydavace.

Tento zaklad Ize pak déle rozsi-
fovat v zavislosti na pozadova-
nych funkcich a vzdalenostech
jednotlivych stanovist. Casto je
sbérné a myci centrum od od-
palovacich stanovist' a vydejo-
vého mista pomérné vzdalené.
V tomto pripadé probiha
distribuce mich z pracky mica
pres fukarovy modul a potrubi
az do vydavace. Podle vzdéle-
nosti mezi prackou a jednim
nebo nékolika vydavaci je pak

tfeba zvolit odpovidajici druh
modulu fukaru. Tyto se 1is{
svym vykonem a dosahem
vyslani mice potrubim, a to jak
na vzddlenost horizontalni, tak
i vertikdlni. Maximalni dosah
nejsilnéjstho modulu o vy-
konu 3,0 kW je 100 m, resp.
10 m do vysky. P¥ipojenim
pridavného modulu je mozné
dosah jesté prodlouzit.
Horizontélni potrubi v po-
tfebné metrazi je obvykle
vedeno pod zemi, prikryté
ochrannou vrstvou zeminy
se servisnimi pristupy v ur-
Cenych tsecich. Vertikdlnim
vedenim se rozumi propojeni
fukaru a vydavacti nad sebou
v jednotlivych patrech budovy
krytého odpalisté. Po trase
vedeni je mozno vybudovat
nékolik odbocek a jednotlivych
vétvi potrubi v pripadeé, Ze vy-
davace jsou rozmistény na né-
kolika mistech plochy driving
range od sebe vzdalenych.
Sila a dosah fukaru se pak
reguluje pridavnymi moduly
a automatickym rozbocovacim
zafizenim.

Dalsi variantou dopravy micu
je pouziti vytahu mi¢a v pii-
padé vertikalni distribuce

po patrech nebo povrchového
dopravniho pasu v piipadé
distribuce horizontélni.

RESENINA MIRU

Avsak stale jeSté nejsou vycer-
pany vSechny moznosti rozsi-
feni systému v jednotlivych
Usecich - zbyva Gsek mezi
sbéracem mich a prackou.

Na mnoha mistech vyvstane
otazka, jak tedy dostat zne¢is-
téné mice se sbérace do pracky
za predpokladu, Ze chci omezit
podil lidské prace. Manipulace
s mi¢i je ndro¢nd, pracka ma
rovnéz svou rychlost a omeze-

nou kapacitu. Tady se nabizi
dalsi feSent - zakomponovat
do systému sbérny ptikop,

a to bud suchy nebo s vodou.
Je snazsi vysypat mice z kosu
sbérace najednou do ptikopu,
odkud jsou za pomoci vytahu
dopraveny do pracky, aniz by
obsluha musela stat dlouhou
dobu na misté a doplnovat

a kontrolovat prichod mict
prackou.

vypne. Na obsluze driving ran-
ge uz pak zustane pouze tkol
mice po plose sbirat a dopravit
je k sbérnému mistu.

Vzhledem k variabilité celého
systému a mife pozadavkl

na jeho pouzit je tfeba pfistu-
povat ke kazdému zakaznikovi
individudlné a nabidnout
specifické feseni ,jeho“ Ball
Management Systému tzv.

Vsechny useky systému lze
kontrolkami a senzory zauto-
matizovat tak, Ze se podle stavu
mich ve vydavadi systém sam
zapne, mice vypere, dopravi

do vydavact a poté se opét sam

na miru formou navrhu a pro-
jektu. Stacf zadat vyméru
plochy, vzdalenosti mezi jed-
notlivymi centry a pozadavek
na rozsah systému. O to ostat-
ni se uz postaraji odbornici. ®

Vétsi mnoZstvi odpalovacich stanovist znamena také nutnost
vyresit dopravu a ocisténi vétsiho mnozstvi mici...




